
 

  سمه تعالياب
 مهندسي پزشكيفيزيك پزشكي و گروه آموزشي 

  يكيربات يحسگرها و عملگرها): Course planطرح درس (
  مهندسي پزشكي / رباتيك پزشكي  گرايش:رشته / 

  دكتري تخصصي  مقطع تحصيلي:
  واحد عملي 1واحد نظري،  2 – اجبارياختصاصي   :*تعداد واحدنوع و 

  ندارد  :/ همزمان پيش نياز
  يپزشك يو مهندس يپزشك كيزيف    :دهنده ارائه آموزشي گروه
  دكتر عليرضا ميرباقري  :رسدول مسئ

  دكتر عليرضا ميرباقري  مدرس/ مدرسين:

  : درستوصيف 

ها با رايانه ي عملكرد و ارتباط آندر طول دوره دانشجو با انواع عملگرها و حسگرها و نحوه
اندازي عملگرها و نحوه ارتباط با حسگرهاي آشنا شده و در آزمايشگاه مربوطه عملاٌ راه

ارائه اين درس به صورت جلسات  د گرفت.نه را فرا خواهمختلف و نكات تكنيكي مربوط
  تدريس نظري و عملي خواهد بود.

طي اين دوره دانشجو با انواع حسگرها و عملگرهاي موجود و قابل استفاده در رباتيك پزشكي   پيامدهاي يادگيري:
  آشنا شده و بر نحوه طراحي آنها مسلط خواهد شد.

هدف از ارائه اين درس آشنايي دانشجويان با انواع و نحوه عملكرد عملگرها و حسگرهاي قابل   :رسداهداف اختصاصي 
  هاي پزشكي است.استفاده در ربات

  روش آموزش:
ي (در صورت وجود) غالــب سه شيوه

 1ارائــه ايــن درس را بــه ترتيــب بــا 
ــا  ــان) ت ــرين (  3(بيشــترين زم كمت
  زمان)، مشخص نماييد.

سخنراني و تدريس توسط  -1
 مدرس

 پاسخ و پرسش  توسط دانشجويان سخنراني -2

تيم  بر مبتني يادگيري -3 
(TBL)  

 آموزش مجازي  

 مسئله حل بر مبتني يادگيري 
(PBL)           

-----) ببريــد نام لطفاً( موارد ساير
-- 

  گروهي بحث 
 

 

  :دانشجوروش ارزيابي 

 كتبي صورت به امتحان برگزاري با (اساتيد) استاد توسط )ترم پايان (در تراكمي ارزشيابي

 چهار ( صحيح هاي گزينه انتخاب يا و تشريحي صورت به سوالات .پذيرفت خواهد صورت

  د.بو خواهد )... و جوابي چند يا و جوابي
 اي خواهد بود كه توسط استاد در طول ترم معرفيبخشي از نمره مربوط به انجام عملي پروژه

  توسط دانشجويان انجام خواهد شد.هاي خواسته شده طبق برنامه و در زمان شده
معرفي ادوات جديد توسط دانشجو طبق نظر استاد نيز از جمله مواردي است كه در طول ترم 

 رود.از دانشجويان انتظار مي

  پرسشنامه هاي طراحي شده در كميته ارزشيابي دانشكده پزشكي  :رسدروش ارزشيابي 
.Siciliano et al., Handbook of Robotics, Springer, berlin -  :رساصلي د منابع



 

- S.Y. Nof. Et al., Handbook of Automation, Springer, berlin

  
  )Lesson/Session subjectsمباحث ( فهرست

شماره 
جلسه

/ نام مدرس  
  كلي درس در جلسهعناوين   مدرسين

عليرضادكتر   2و  1
 ميرباقري

 الكترونيك و نحوه ارتباط حسگرها و عملگرهاي رباتيكي با رايانه

عليرضا دكتر   4و  3
 ميرباقري

اول قسمت آنها در رباتيك پزشكيمعرفي انواع حسگرهاي پركاربرد و مكانيزم عملكردي   

عليرضادكتر   6و  5
 ميرباقري

دوم قسمت معرفي انواع حسگرهاي پركاربرد و مكانيزم عملكردي آنها در رباتيك پزشكي  

عليرضادكتر   8و  7
 ميرباقري

 معرفي انواع عملگرهاي پركاربرد و مكانيزم عملكردي آنها در رباتيك پزشكي

و  9
10  

عليرضا دكتر 
 ميرباقري

DC ،ACعملگرهاي دوراني شامل موتورهاي  موتورهاي ،  Servo ،Steper موتورهاي ، 
پيزوالكتريكو  الكترومگنتيكشامل:  عملگرهاي خطيو آلتراسونيك   

و  11
12  

عليرضا دكتر 
 ميرباقري

يري، هاي كابلي، زنجهاي خطي، مبدلها، مبدلهاي مكانيكي شامل: انواع گيربكسمبدل
ايتسمه  

و13
14  

عليرضا دكتر 
 ميرباقري

هاي پزشكيانواع قطعات مكانيكي و مدولار پر استفاده در ربات  

و  15
16  

عليرضا دكتر 
 ميرباقري

هاي كنترل موقعيت، جريان و سرعت عملگرهاروش  

عليرضادكتر   17
 ميرباقري

  و بحث و تحليل پيرامون موضوع توسط دانشجويانمقالات منتخب ارائه 

 


